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1. CZESC OGOLNA

1.1.Cze$¢ ogodlna SSP

Przedmiotem niniejszego opracowania jest system sygnalizacji alarmu pozarowego dla
budynku DPS Karmelkowa we Wroctawiu zgodnie z dokumentacjg przetargowg oraz

wzorem umowy.

2. WSTEP
2.1.Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robot instalacji elektrycznych dla zadania: Wymiana systemu sygnalizacji alarmu

pozarowego dla budynku DPS Karmelkowa we Wroctawiu.

2.2.Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej

Specyfikacje Techniczng jako czesé¢ dokumentacji przetargowej nalezy odczytywaé i

rozumie¢ w odniesieniu do zlecenia wykonania robét opisanych w pkt. 2.1.

2.3.Zakres Robot objetych ST

Zakres robot dla powyzszego budynku obejmuje:
a) Roboty przygotowawcze:
e Wytyczenie trasy kabli i korytek wewnagtrz obiektow,
e Usuniecie lub czasowe zdemontowanie przedmiotéw utrudniajgcych prowadzenie
robét montazowych,
e Przygotowanie stref odktadczych dia sktadowania materiatéw.
b) Roboty zasadnicze:
¢ Instalacyjne:
o wykonanie instalacji kablowych systemu SSP
o Montaz elementéw SSP
e Wykonanie badan i pomiarow sprawdzajacych.
c) Roboty koncowe:
e Montaz czasowo zdemontowanych przedmiotow utrudniajgcych prowadzenie robét
montazowych,
» Prace porzadkowe po wykonaniu robot,

e Kontrola jakosci wykonanych robdt.



2.4.0kreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej ST sg zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi Normami

Technicznymi okreslenia nalezy rozumieé w kazdym przypadku nastepujgco:

Dodatkowa ochrona przeciwporazeniowa - ochrona czedci przewodzacych
dostgpnych w wypadku pojawienia sie na nich nhapiecia w warunkach
zaktéceniowych.

Gtdwna szyna (zacisk) uziemiajaca (GSU) - przeznaczona jest do przylaczania do
uziomu przewodéw ochronnych, w tym potaczen wyréwnawczych oraz przewodéw
uziemien roboczych, jesli one wystepuja.

Kabel - przewéd wielozylowy izolowany, przystosowany do przewodzenia pradu
elektrycznego, mogacy pracowaé pod i nad ziemia.

Linia kablowa - kabel wielozytowy lub wiazka kabli jednozytowych w ukfadzie
wielofazowym albo kilka kabli jedno lub wielozytowych pofaczonych réwnolegle.
tacznie z osprzgtem, utozone na wspélnej trasie i taczace zaciski tych samych
dwdch urzadzen elektrycznych jedno lub wielofazowych.

Napigcie znamionowe linii - napiecie migdzy przewodowe, na ktére linia kablowa
zostata zbudowana.

Odgromnik - zastosowanie w sieci niskiego napiecia urzadzenia bedace pierwszym

stopniem ochrony przed pradami piorunowymi i zapewniajgce ograniczenie
przepiec.
Ogranicznik przepie¢ - urzadzenie do ochrony aparatury elektrycznej lub

elektronicznej przed przepieciami.

Osfona kabla - konstrukcja przeznaczona do ochrony kabla przed uszkodzeniami
mechanicznymi, chemicznymi i dziataniem fuku elektrycznego.

Osprzet linii kablowej - zbiér elementéw przeznaczonych do faczenia, rozgatezienia
lub zakonczenia kabli.

Polaczenie wyréwnawcze - elektryczne potaczenie czesci przewodzgcych
dostepnych lub/i czesci przewodzacych obcych w celu wyréwnania potencjatow.
Przewéd uziemiajacy - przewéd ochronny taczacy giéwna szyne uziemiajacq z
uziomem.

Przewdd wyréwnawczy - przewéd ochronny zapewniajacy wyréwnanie potencjatéw.
Przepust kablowy - konstrukcja o przekroju okraglym przeznaczona do ochrony
kabla przed uszkodzeniami mechanicznymi, chemicznymi i dziataniem tuku
elektrycznego.

Przykrycie - ostona utozona nad kablem w celu ochrony przed mechanicznym

uszkodzeniem od gory.



e Skrzyzowanie - takie miejsce na trasie linii kablowej, w ktorym jakakolwiek czes¢
rzutu poziomego linii kablowej, przecina lub pokrywa jakakolwiek czes$é rzutu
poziomego innej linii kablowej lub innego urzadzenia podziemnego.

e Urzadzenie przenosne - urzadzenie, ktére podczas uzytkowania jest
przemieszczane lub moze by¢ przytaczone do innego zrédta zasilania w innym
miejscu uzytkownika.

e Urzadzenie stacjonarne - urzgdzenie nieruchome lub bez uchwytoéw, majace taka
mase, ze nie moze by¢ tatwo przemieszczane.

e Uziom - przedmiot metalowy lub zespét przedmiotéw umieszczony w gruncie i
tworzacy potaczenie przewodzace z ziemig.

e Zabezpieczenie przeciwprzepieciowe - urzadzenie zabezpieczajgce inne urzadzenia
przed szkodliwym dziataniem nagltego wzrostu napiecia w sieci od strony zasilania.

e Zblizenie - takie miejsce na trasie linii kablowej, w ktérym odlegtos¢ miedzy linig
kablowa, urzadzeniem podziemnym lub droga komunikacyjna itp. jest mniejsza niz
odlegtos¢ dopuszczalna dla danych warunkéw uktadania bez stosowania przegréd
lub oston zabezpieczajgcych i w ktérym nie wystepuje skrzyzowanie.

e Zigcze - urzadzenie elektroenergetyczne, w ktérym nastepuje potaczenie wspdlnej
sieci elektrycznej o napieciu znamionowym do 1kV z instalacjgqg odbiorczg

bezposrednio lub za posrednictwem wewnetrznej linii zasilajace;j.

CZESC SZCZEGOLOWA
3. MATERIALY I URZADZENIA

Wszystkie materiaty przewidywane do wbudowania powinny by¢ zgodne z postanowieniami
dokumentacji przetargowej, wszelkie odstepstwa nalezy uzgodni¢ z Zamawiajagcym. W
oznaczonym czasie przed wbudowaniem Wykonawca przedstawi szczegotowe informacje
dotyczace zrodta wytwarzania materiatow oraz odpowiednie swiadectwa badan, dokumenty
dopuszczenia do obrotu i stosowania w budownictwie. Aparatura i urzadzenia powinny
posiada¢ réwniez aktualng DTR. Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za spetnienie
wymagan ilosciowych i jakosciowych materiatéw i urzadzen dostarczanych na plac budowy
oraz za ich wiasciwe skladowanie i wbudowanie. Materiaty i urzadzenia stosowane przy
wykonaniu robét bedacych przedmiotem niniejszej ST sq wyszczegdlnione w dokumentacji
przetargowej. Wszystkie nazwy handlowe elementéw budowlanych stuzg okresieniu
parametréow technicznych i wymagan stawianych tym elementom. Stuza okresleniu
poziomu jakosciowego i cenowego przyjetych rozwigzan. Wszystkie materialy i urzadzenia
muszg by¢ dopuszczone do obrotu i powszechnego stosowania, posiadaé odpowiednie
certyfikaty lub aprobaty techniczne, deklaracje zgodnosci i wymagane atesty. Wszyscy

podwykonawcy robét muszg by¢ autoryzowani przez dostawce materiatéw lub technologii,



ktéra podejmuja sie wykonaé. Jakiekolwiek zmiany musza by¢ konsultowane i

zatwierdzone przez Zamawiajgcego.
4. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jako$¢é wykonywanych robét. Sprzet uzywany do robot powinien
by¢ zgodny z oferta Wykonawcy i powinien odpowiadaé pod wzgledem typdéw i ilodci
wskazaniom zawartym w ST, lub w dokumentacji przetargowej, zaakceptowanym przez
Zamawiajacego. W przypadku braku ustalefl w takich dokumentach sprzet powinien by¢
uzgodniony i zaakceptowany przez Zamawiajacego. Liczba i wydajnosé sprzetu bedzie
gwarantowal przeprowadzenie robét, zgodnie z zasadami okreslonymi w Dokumentacji
Przetargowej, ST i wskazaniach Zamawiajacego.

Sprzet bedacy wiasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonania rob6ét ma byé
utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony
Srodowiska i przepisami dotyczacymi jego uzytkowania. Wykonawca dostarczy
Zamawiajacemu kopie dokumentéw potwierdzajgcych dopuszczenie sprzetu do
uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami. Jezeli Dokumentacja lub ST
przewidujg mozliwos¢ wariantowego uzycia sprzetu przy wykonywanych robotach,
Wykonawca powiadomi Zamawiajgcego o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego akceptacje
przed uzyciem sprzetu. Wybrany sprzet, po akceptacji Zamawiajacego, nie moze by¢
pézniej zmieniany bez jego zgody.

Do wykonania robét bedacych przedmiotem niniejszej ST stosowad nastepujacy, sprawny
technicznie i zaakceptowany przez Zamawiajacego, sprzet:

- drobny sprzet mechaniczny i elektronarzedzia podreczne,

- drabiny przenosne i rusztowania

5. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktore nie
wplyna niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robdt i wihadciwodci przewozonych
materiatéw. Liczba Srodkéw transportu bedzie zapewniaé prowadzenie robét zgodnie z
zasadami okreslonymi w Dokumentacji Przetargowej, ST i wskazaniach Zamawiajacego.
Unika¢ transportu kabli w temperaturze nizszej od -15°C. W czasie transportu i
przechowywania materiatéw i urzadzen nalezy zachowaé wymagania wynikajace z ich
specjalnych wtasciwosci zastrzezonych przez producenta. W czasie transportu, zatadunku
i wytadunku oraz sktadowania aparatury i urzadzen nalezy przestrzegac zalecen wytwércy,

a w szczegolnosci urzadzenia zabezpieczy¢ przed nadmiernymi drganiami i wstrzasami oraz



przesuwaniem sie lub przewrdceniem. Przy zatadunki i roztadunku materiatéw i urzadzen
zabezpieczy¢ przed uderzeniem nie dopuszczajac do ubytkdw i zadrapan.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda, spetnia¢ wymagania dotyczace przepiséw
ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie i innych parametrow
technicznych. Srodki transportu nie odpowiadajace warunkom Kontraktu na polecenie
Zamawiajacego beda usuniete z Placu Budowy. Wykonawca bedzie usuwac na biezgco, na
wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami na drogach
publicznych oraz dojazdach do Placu Budowy. Do transportu materiatdéw i urzadzenh
stosowac nastepujace, sprawne technicznie i zaakceptowane przez Zamawiajacego $rodki
transportu:

- Srodek transportowy do przewozu drobnego sprzetu.

6. WYKONANIE ROBOT
6.1.0g6Ine wymagania

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robét zgodnie z wymaganiami

obowigzujgcych PN i PN-EN i postanowieniami umowy.

6.2.Warunki ogélne wykonania Robét instalacyjnych

6.2.1. Wykonanie systemu sygnalizacji alarmu pozarowego

Potgczenie miedzy centralg SAP i elementami detekcyjnymi, recznymi ostrzegaczami

pozarowymi wykona¢ przy uzyciu przewodéw YnTKSY ekw 1x2x1 mm?2.

Czujki montowa¢ w centralnej czesci sufitu w najwyzszym jego punkcie w odlegtoéci
min. 0,5 m od elementoéw takich jak (kanaty wentylacyjne, oéwietlenie jarzeniowe oraz
podciggi konstrukcyjne i $ciany). Jako czujke rozumie sie czujke wraz z gniazdem DB 721.
Dla czujek zamontowanych nad sufitem podwieszanym nalezy zastosowaé wskazniki
zadziatania montowane na suficie podwieszanym bezposrednio pod czujkg. Dla czujek

miedzystropowych nalezy zapewni¢ otwoér rewizyjny.

Reczne ostrzegacze pozarowe montowac zgodnie na wysokosci ok. 1,4 nad poziomem
podiogi w widocznym miejscu. ROP-y nalezy dodatkowo oznakowaé zgodnie z Polskg

Norma.

Kazdy element posiada odpowiedni adres w petli dozorowej np.: 1/1/100/1 gdzie kolejne
liczby oznaczajq: nr petli /nr w petli/ nr strefy dozorowej/nr w strefie. Trasy kablowe nalezy



prowadzi¢ estetycznie w sposdb zapewniajacy mozliwos¢ bezpiecznego funkcjonowania.
Niedopuszczalne jest taczenie przewodéw poza urzadzeniami. W przypadku koniecznosci
potaczenia przewoddéw poza urzadzeniem dopuszcza si¢ zastosowanie puszek tgczeniowych
PIP lub AWOZ.

Sygnalizatory akustyczno - optyczne montowaé¢ na $cianie lub suficie w miejscu
niezastonigtym.  Sygnalizatory wlaczyé do istniejacych  zasilaczy  buforowych
zlokalizowanych w piwnicy. Sygnalizatory taczy¢ liniowo od zasilacza pozarowego zespolem
kablowym HDGs 2x1,5 mm2. Zespét kablowy PH 90 nalezy mocowac co ok. 30 cm do
niepalnych elementéw konstrukcyjnych przy uzyciu metalowych uchwytow.

Instalacje przewodowq nalezy zrealizowaé z zachowaniem dopuszczalnych odlegtosci

zblizen i krzyzowan z instalacja przewodowg 230 V min. 0,5m.

Przy montazu urzadzen nalezy przestrzegaé nastepujacych zasad:

» czujki wraz z gniazdami nalezy instalowaé na sufitach w miejscach do tego
przeznaczonych,

» odlegtosC instalowania czujek nie powinna by¢ mniejszej niz 0,5 m od
przeszkéd,  $cian, przewodéw  energetycznych, Zarowych opraw
oswietleniowych,

» czujki powinny by¢ instalowane w taki sposéb aby widoczna byta dioda LED
sygnalizujaca zadziatanie,

¢ W pomieszczeniach, gdzie wystepujg podciagi, belki lub przebiegajg pod
stropem kanaty wentylacyjne, w odlegtosci nie mniejszej niz 25 cm od stropu,
odlegto$¢ instalowania czujek od tych elementéw nie powinna by¢ mniejsza niz
0,5m,

o odlegtos¢ instalowania nie powinna byé mniejsza niz 1,5 m od otworéw
wlotowych i wylotowych wentylacji oraz klimatyzaciji,

e czujek nie nalezy instalowa¢ w atmosferze korozyjnej, zawierajgcej gazy i
opary zrgce oraz zapylenie,

e W uzasadnionych przypadkach istnieje mozliwos¢ przesuniecia punktowej
czujki. Nalezy jednak wéwczas przyja¢ ogdlng zasade, by odlegtoéé¢ pozioma
od czujki do najdalszego dozorowanego punktu tego pomieszczenia nie byta
wigksza niz maksymalne zasiegi czujek czyli 7,5 m dla czujek dymu, 5 m dla
czujek ciepta,

e dopuszcza si¢ zmiane kolejnosci taczenia czujek w ramach jednej linii

dozorowej,



e reczne ostrzegacze pozarowe nalezy instalowac na $cianach, na wysokosci ok.
1,4 m od poziomu podtogi w taki sposéb, aby byty dobrze widoczne i dostepne,
oraz mozliwa byfa ich obstuga techniczna,

e przewody instalacji SSP nalezy uktada¢ w odlegtosci minimum 0,3 m od kabli
innych instalacji, w szczegélnosci zasilajgcych i biegnacych réwnolegle.
Przecigcia zespotdw kablowych, ktérych nie mozna uniknaé, wykonaé pod
katem 90 stopni,

» laczenie przewodéw nalezy wykonywac tylko w gniazdach czujek lub na
zaciskach modutéw; nalezy unika¢ dodatkowych potaczen w puszkach
instalacyjnych. Przejscia przez $ciany winny by¢ wykonane w rurkach
instalacyjnych lub za pomocy certyfikowanych przepustéw
przeciwpozarowych,

e ekran przewodéw musi by¢ pofaczony miedzy sobg w poszczegdlinych punktach
montazowych (np. w gniazdach, w specjalnym ztaczu). Przed instalacjg czujek
pozarowych nalezy sprawdzi¢ ciggtos¢ zyt i ekranu oraz opornosé i pojemnoséé
kabli linii dozorowej, ktdre nie moga przekroczy¢ wartosci wiasciwych dla
systemu,

e przed montazem zweryfikowad i potwierdzi¢c u Zamawiajacego szczegdtowe
rozplanowanie tras kablowych innych instalacji,

o wszystkie przejscia kablowe miedzy strefami pozarowymi uszczelni¢ zgodnie z
obowigzujacymi przepisami, materiatami o odpowiedniej odpornosci ogniowej,

zgodnej z wymagana klasa PH.

6.2.2. Wykonawca powinien:

o stosowac sie do wskazéwek montazowych urzadzen zawartych w polskich normach,

» modyfikowac zatozenia instalacji tylko w uzgodnieniu z Zamawiajacym, jezeli bedzie
to prowadzié do lepszego wykorzystania mozliwosci technicznych;

e wszelkie odstepstwa nalezy uzgadnia¢ z Zamawiajacym, ktéry powinien dokonywadé
odpowiednich wpiséw do dziennika budowy;

o wszelkie problemy powinny by¢ sygnalizowane Zamawiajacemu, a po ich

rozwigzaniu dokumentowane.

6.2.3. Kontrola jakosci systemu SSP

Nalezy dokonac nastepujacych sprawdzen:
e Utozenia kabli w warstwach stropowych (odbidr robét zanikajacych),
e Sprawdzenie ilosci zuzytych materiatdw pod katem zgodnoséci z przedmiarem i

obowigzujgcymi normami,
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» Sprawdzenie rezystancji izolacji przewodéw

» Sprawdzenie zadziatania systemu poprzez uzycie ROP-a oraz zadymienie (gazem
testowym czujki)

e Kontroli parametréw programowych systemu

e Kontroli wizualna elementéw

» Kontroli automatycznego przejécia na zasilanie awaryjne

* Kontroli automatycznego powrotu ha zasilanie podstawowe

* Kontroli stanu przewodow sygnatowych i zasilajacych

Ze wszystkich powyzszych sprawdzen nalezy sporzadzi¢ protokoty préb i dostarczyé je do
odbioru koncowego.

7. OBMIAR ROBOT
7.1.0gdlne zasady obmiaru robét

Obmiar robét okresla ilos¢ wykonanych robét zgodnie z postanowieniami umowy.
Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy stosowane do obmiaru robét podlegajq akceptacji
Zamawiajacego i musza posiadac wazne certyfikaty legalizacii.

7.2.Jednostki obmiarowe

Jednostki obmiarowe dla wykonania zakresu robét wymienionych w punkcie 2.3 niniejszej
ST (o ile strony umowy nie ustality inaczej):

w metrach (m) mierzy sie Roboty:

- 0 uktadanie kabli instalacji wewnetrznych,

- 0 uktadanie instalacji uziemiajacej,

8. ODBIOR ROBOT
8.1.Warunki ogélne

Celem odbioru jest protokolarne dokonanie finainej oceny rzeczywistego wykonania robét
w odniesieniu do ich iloéci, jakosci i wartosci. Gotowosé do odbioru zgtasza Wykonawca
wpisem do dziennika budowy przedktadajac Zamawiajacemu do oceny i zatwierdzenia

dokumentacje powykonawczg robét.
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8.2.Warunki szczegodlowe

Przejmujac roboty elektryczne zwigzane z wykonaniem robét wymienionych w punkcie 2.3
niniejszej ST podczas kolejnych etapéw odbioru, nalezy zwréci¢ szczegdlng uwage na

wybrane, nizej przedstawione aspekty tych odbiorow.

8.3.0dbior Robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Nalezy sprawdzic:
a) jakos¢ utozenia kabli w tynku oraz w ostonach i przepustach,
b) zachowanie wymaganych odlegtosci przy zblizeniach i skrzyzowaniach,

c) konserwacje.

8.4.0dbior ostateczny robét

Przed przekazaniem do eksploatacji nalezy dokona¢ przejecia robét, odbioru ostatecznego
robdt, podczas ktérego szczegdlnie nalezy zwrdcié uwage na:

a) realizacje zalecet Zamawiajgcego dotyczacych odstepstw od dokumentacji przetargowej
oraz dokumenty uzasadniajgce uzupetnienia i zmiany wprowadzone w trakcie wykonywania
robét,

b) protokoty czesciowych odbioréw poprzednich faz robdt z uwzglednieniem zalecen i uwag
komisji odbiorowej,

c) uwzgledniajacej wszystkie zmiany i uzupetnienia,

d) kompletnosci protokotéw z pomiardw,

e) kompletno$é DTR i $wiadectw producenta,

f) instrukcje obstugi urzadzen i instalacji,

g) jakos¢ wykonanych robét zwigzanych z utozeniem kabli w rurach, zwtaszcza dojscia do

urzadzen i napedéw docelowych,
9. PODSTAWA PLATNOSCI

Zgodnie z Dokumentacja przetargowa nalezy wykona¢ zakres rob6t wymieniony w pkt. 2.3
niniejszej ST.
Cena wykonanych robét elektrycznych obejmuje:
¢ roboty pomiarowe, przygotowawcze, wytyczenie trasy sieci
¢ wykonanie robét - przygotowanie podtoza, uchwytéw itp.
e zakup kompletu materiatéw, urzadzen i wszystkich prefabrykatéw oraz transport na
miejsce wbudowania

» wykonanie robét montazowych zgodnie z zakresem
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* wykonanie podiaczenia urzadzen

» zarobienie i podiaczenie kabli i przewoddéw jedno- i wielozytowych

* montaz i demontaz rusztowan niezbednych do wykonania robdt

* wykonanie pomiardw elektrycznych i wszystkich  koniecznych  badan
potwierdzonych protokotami zgodnie z obowigzujgcymi przepisami i normami
miedzy innymi:

* pomiary uziemienia ochronnego lub roboczego

s pomiary elektryczne obwodu

e pomiary skutecznosci ochrony przeciwporazeniowej

e préby po montazowe, sprawdzenie dziatania poszczegdlnych urzadzen, o ile jest to
mozliwe, sprawdzenie funkcjonalnoéci uktadéw

e doprowadzenie terenu do stanu sprzed rozpoczecia robot, prace porzadkowe.

Jako roboty czesciowe w zakresie niniejszej ST mozna traktowac:
* Rozprowadzenie przewodéw we wszystkich pomieszczeniach (prace zanikajace),
e Montaz urzadzen,

e Uruchomienie systemu.

UWAGA: w przedmiarach kody pozycji okredli¢ za pomoca kosztorysowych norm naktadéw

rzeczowych.
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